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Les critéres de sélection
d’une ventouse

Guide de choix

Les matiéres COVAI{

Pour répondre aux contraintes des applications industrielles, COVAL dispose d’une gamme étendue de matiéres standards ou spécifiques.
De plus COVAL est en mesure d’étudier une nouvelle matiére sur cahier des charges pour répondre a des applications particuliéres.

Proptiété des matieres
Résistance

. . - 5 Résistance| Reésistance aux | Compatibilité
Matiéres Dureté |Souplesse Res1stanpe Aax UV & 1 empératures (°C)  alimentai Couleur
Shore A ’abrasion . .| aux huiles | **MP alimentaire
Intempéries

NBR: Nitrile 60 e e - ++ 0280 = Noir
SI: Silicone translucide 50 " - 4+ - -40 23220 Norme FDA et CE | Translucide
SIB: Silicone blanc 35 | et - [E=n - -402220 | NormeFDAetCE g
SIT5: Silicone translucide| 50 -t - +++ - -402a220 Norme FDA et CE | Translucide
NR: Caoutchouc naturel 50 +++ ++ -- oo -20a70 + Gris
STN: Siton 60 + ++ - ++ 0ale60 - Bleu

Le SITON

Gréce a son laboratoire, COVAL a développé une nouvelle maticre: le SITON.
Le SITON est une matiére sans silicone donc non tachante, spécialement créée pour la manipulation de pieces chaudes, en attente de
pemnture...

* Le SITON supporte une température allant jusqu’a 160 °C en pointe.
* Le SITON a une bonne résistance a 1’abrasion.
Exemple d’application: Démoulage de picces plastiques pouvant étre peintes.

Informations techniques

Avantages/Applications

» Ventouses plates
°05a75 mm
» 4 matiéres standards

> Grande force de traction et precision de prise et depose
> Grande résitance aux efforts latéraux permettant une manipulation verticale
» Gamme compléte d’inserts de fixation et de clapets d’obturation

» Ventouses extra plates
° o 1a200 mm
* 3 matiéres standards

> Grande précision de prise et de depose de la charge
> Cadences élevées

e Ventouses 1,5 Soufflets
* 252478 mm
* 5 matiéres standards

» Combinent les avantages des ventouses plates en offrant plus de fleche, plus
de souplesse et de précision.

» Permettent la préhension de pic¢ces 1égérement concaves ou convexes.

» Gamme compléte d’inserts de fixation

* Ventouses 2,5 Soufflets
°o5a88 mm
* 4 matieres standards

» Conseillées pour la préhension de produits sur différents plans (grande fleche)
ou cylindriques prises en angle (effet rotulant).
» Une gamme compléte d’inserts de fixation.

» Ventouses plates oblongues
e dimension de 2x4 mm a 30x90 mm
* 3 matiéres standards

» Manipulation de produits allongés (stylos, tubes, flacons, ampoules...), plats
ou cylinfriques.

» Ventouses plates

* 9 modeles disponibles

> Grande souplesse de levre

» Mati¢re caoutchouc naturel et silicone
(Norme FDA et CE)

» Gamme de ventouses bénéficiant d’une tres grande souplesse de levre
permettant la manipulation de matériaux trés souples.

» Grande résistance a 1’abrasion (pour papier, carton)

» Levre de préhension tres souple pour épouser les formes de la piece a
manipuler

» Ventouses plates
° 06250 mm
» 2 matieres standard (Nitrile et Silicone)

» Gamme de ventouses plates génériques VPU.

» Ventouses 1,5 Soufflets
* 05250 mm
» 2 matieres standards(Nitrile et Silicone)

» Gamme de ventouses 1,5 soufflets génériques VSAB.

* Ventouses 1,5 Soufflets
310 a 150 mm
* 3 matieres standards

* Gamme de ventouses 1,5 soufflets génériques VSAG.

e Ventouses 1,5 Soufflets
° 015230 mm
» 2 matieres standards(Nitrile et Silicone)

* Gamme de ventouses 1,5 soufflets génériques VSAJ.

* Ventouses 2,5 Soufflets
°05a7mm

* 3 matiéres standards

» Gamme de ventouses 2,5 soufflets génériques VSG.

a
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VS

VENTOUSES

Ventouses 2.5 soufflets @ 5 a 88mm

VS5

VS 6

V§7

VS 9

VS 12
VS 14
VS 18
VS 20
VS 25
VS 26
VS 32
VS 42
VS§ 52
VS 62
VS 88

| @ (mm)

~N o O,

9
12
14
175
20
25
25
32
42
52
62
188

VSA
Ventouses 1.5 soufflets @ 5 a 78mm

) emy)
0.04

0.04
0.0425
015
054
0975
135

2

54

6.1

10
195
36
725
165

Als)
05
05
0.9
11
28
3.0
44
46
6.5
10.8
12.1
209
28.9
412
1329

Run (mm)  NBR Nigrile
8 VS5NBR
8 VS6NBR
8 VS7NBR
10 VSONBR
13 'VS12NBR
15 VS14NBR
20 VS18NBR
30 VS20NBR
30 VS25NBR
30 VS26NBR
35 VS32NBR
75 VS42NBR
75 VS52NBR
75 VS62NBR
100 VS8BNBR

E
“'

Silicone
SITS Tragﬁgﬂent
VS5SITS
VS6SITS
VS7SITS
VS9SITS
VS128IT5
VS148IT5
VS18SITS
VS20SITS
VS25SIT5
VS26SIT5
VS32SITS
VS428IT5
V§528ITS
VS62SITS
VS88SITS

Siton
Bleu

STN

VS5STN

VS7STN

VS9STN

VS12STN
VS14STN
VS18STN
VS20STN
VS25S8TN
VS26STN
VS32STN
VS42STN
VS52STN
VS62STN

& oom B Ay By PRem
VSA5 55 0.04 05 02 10
VSA11 1 0.225 17 0.9 10
VSA14 13 042 25 13 13
VSA16 16 0.75 2.7 13 20
VSA18 |18 0.76 44 22 25
VSA20 19 1.15 56 28 30
VSA2 2 14 6.1 3.4 25
VSA25 24 3.15 79 40 20
VSA26 25 39 108 54 30
VSA33 |33 4.75 139 6.9 40
VSA43 43 9.25 202 10.1 60
VSA53 53 26.25 426 213 75
VSAB3 63 390 59.2 296 75
VSA78 |78 76.0 100.8 54.9 70

' Nitrile
| NBR "Noir

SITS Transgarent
50SH

Silicone Blanc

SIB 30 SH

Silicone

Siton
STN Bieu

' VSASNBR
| VSATINBR
| VSA14NBR
VSA16NBR
| VSA18NBR
| VSA20NBR
| VSA22NBR
| VSA25NBR
| VSA26NBR
| VSA33NBR
| VSA43NBR
VSAS3NBR
' VSAG3NBR
VSA78NBR

VSASSITS |
VSA11SIT5
VSA14SIT5
VSA16SIT5
VSA18SITS
VSA20SITS
VSA22SIT5
VSA25SITS
VSA26SITS
VSA33SIT5
VSA43SITS
VSA53SITS
VSAB3SITS
VSAT78SITS

VSA16SIB
VSA18SIB
VSA20SIB
VSA22SIB
VSA25SIB

| VSASSTN

| VSA11STN
| VSA14STN
| VSA16STN
' VSA18STN
| VSA20STN
' VSA22STN
| VSA25STN
' VSA26STN
| VSA33STN
' VSA43STN
| VSA53STN
| VSAB3STN
| VSA78STN
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INSERTS

L i L

b | @D |
oA B C @D EX  Matiere ) A B C OD EX  Matiere [\
IF10A GU/8-F |8 112 135  [14 |Auminum |4 IF14 M6F | G1/4™-F |11 |16 |M6-F |17 |Laiton Nickelé 20.5

IF18 MSF |G1/8"F |75 13 |M5F |13 |Laiton Nickelé| 10.5
IF18 M6F |G1/8-F |75 13 M6-F |13 |Laiton Nickelé| 9.9

Fixation externe
RRRQH

Lo Il

A B C @D Matiére )

IM 80 G1/8~M |8 18 |6 | Laitonnickele 237
IM5M15 [M5M 5 2 25 Laitonnickele 1.3
IM5M20 M5-M 5 |4 |25 Laiton nickelé 22
IM6M25 M6&M 6 6 35 | Laitonnickelé |27
IM60@® Me-M 7 |11 35  Latonnickeld 7.5

oA B C an ER Matiére ﬁ(g)
IM5VPO515 M5-M 5 5 2 8 Aluminium 1.3
IM5VPO1545 G1/4“M 10 5 3.5 17 Aluminium 9.7

G

- -

QA

E—

@g” L = L

\00 E
o _o_ CTMIO
gA B C OD EW Matigre  \(g)
IM14 M6F G14-M (8 5 M6-F 17  Laitonnickelé 159 G A B C D E SW
IM 18 M5F )G1/8"-M ‘is !4.5)M5-F 113 | Laiton Nickelé 7.3 CTM10G18TC 1/8” 41,50 30 65 65 M5 13
G1/8"M |6 |45

IM 18 M6F M6-F |13 | Laiton Nickelé| 6.6

gA B C @D EX Matiere [\

IM5VPGS M5-M 4535 22 |7 |Auminum |07
IM22@ M6M 5 5 35 7 Laitonnickelé 2.7

IM20 M3M 3 ’2 14 5 |Auminum 0.4
IM21@ |M5M (45 5 |25 |7 | Laiton nickelé 3.1
IM 24 M5-M 45 (25 (25 10 | Laiton nickelé 3.2

IM11A  G18-M 756 35 |14 Auminium 4.1
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RALLONGES

§ 4

1: Mode¢le |2: Filetage | 3: Course réglable |4: Raccord
L 18 G1/8” | 22-42-52 G1/8” [N  sans raccord
=% )
A h H d L ‘_/;, - o<«
L1822 N 22 3 14 6 1/8” LR
L1842 N 42 3 14 6 1/8” o .
L1852 N 52 3 14 6 1/8” fa
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SYSTEMES RESSORTS

T S
TS
Cote en mm
TS1 TS2

L. . 23.8
Caractéristiques - Hﬁ_ Tl
Modeles TS1 TS2 fﬁ- S . T

0 ~
Course 05 1o 20 [30 |10 [30 50 70 e | [ °
L 29 39 |59 |79 |48 88 [128 [168 D +
Force ressort (Nmm) 0.36 10.15 (0.07 10.045(09 |02 [0.115 0.08 — o N
Force au repos (N) 1.00 |1.70 |1.45 |2 8.1 42 |45 |45 i ' e
BN \TETR 1)
1 ] \wr2xioo-m - ' H 22.0
{ i |\M16x150-M
il [
i1 | ¢ |
_I=f=‘| _i
_1;5‘1?_ G1/8"-M

Systémes ressorts alimentation en pied
YS

Cote en mm

€ YS
A YS1
Caractéristiques
Modéles YS1 ©
Course 05 10 120 |30 ML
L 29 139 |59 |79 - “| ]
Force ressort (NOmy |0.15 10.07 10.045 | o
Force au repos (N).00 |1.70 |1.45 |2 !; t'_‘
! i H 17.0
| | | | sur plat
i | | M12x100-M
FEy &
[ ] [Tgl
A = o
e

5

i
e
=i
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Systemes ressorts compacts

TS11 10 Y AP

Caractéristiques
Référence A F1 F2 C D L Q 1 & 2 Fres(N\'mm)Frep (N) & (®)
TS1110 M5-F M5-F G1/8“M 10 22 49 7 14 0.45 1.8 22
TS11

Systemes ressorts compacts
anti-rotation

TSOP

Cote en mm

Caractéristiques TSOP
Référence A F1 F2 C D L & 1 & 2 Fres®N/mm) Frep (N) é (g
TSOP 107M5-F M5-F G1/8“-M 7 18 42 7 14 0,681 3 20
TSOP 110 M5-F M5-F Gl1/8“-M 10 22 49 7 14 0,451 8 22
TSOP 120M5-F  M5-F G1/8“M 20 39 73,5 7 14 0241 7 33
TSOP 140M5-F  M5-F G1/8“-M 40 64 118,5 7 14 0,131 6 50
Toutes les cotes sont en mmC= course  Fres= force ressort  Frep= force repos
A
1%
1
|
D |
L
| | 2%
C
F2

'--nnv--mm-h




'VENTURIS

ZH10BS0606

D

A oB C D E F G H —— -
ZH10BS-06-06 | 63 | 6 | 23| 18| 17| 29| 5 | 50 388
Tube applicable dia oM ; [J '

Tube applicable dia 0B

2-0K
il ‘ Trou de montage |
: |
Ja
o
,J_...L‘J — —
S T
D
Diamétre de la buse 1.0
Style Silencieux intégré
Pression maximale sous-vide -48
D¢ébit d’aspiration maximal (£/min (ANR)) 24
Consommation d’air (£/min (ANR)) 46
Connection (un contact/ vis-a-vis) 06/ RC 1/8
Poids (g) 33

Venturi axial P
ZU07S &

Série Fabricant ZU q,

Diameétre de buse 0.7mm
Dépression maximum -85kPa
Pression d'entrée maximum 0.45MPa &
Débit d'aspiration maximum 12L/min. N I il il

s JU T H
Température de fonctionnement maximum +60°C
Température de fonctionnement minimum +5°C
Raccordement 06 Echap.

Corps Diffuseur
rered BB e
ALIM. —p- | —5ed - ~a=—=Vide
EEE] E =T Y
A accord instantané Raccord instantané




Venturi modulaire

S

B

Raccord Air Aspi Vide Conso Poids oP C Silencieux
P/V NI/m % enNl/m eng

o Buse

VD126 1,2 06/ 06 68 91% 80 18,5 12,4 16 intégré

Ensemble venturi et vacuostat complet

»
w

195
"o
‘ o B R
0
 EEE—
4 .,E”” ::H}..,....IA__...._..‘
~.i‘.'_l.___, | V-

Raccord Air Aspi Vide Conso Poids Silencieux
P/V Nl/m % enNl/m eng

I
B

24D

i

o Buse

VDV126 1,2 06/ 06 58 91% 80 47,5 intégré

OIS Gessan N
- sutomatimes fr




VACUOSTATS

PSD

Vacuostat a affichage 3 couleurs

1: Modéle 2 : Raccordement électrique 3 : Sorties &
PSD100 C  Connecteur M8 PNP2 | 2 sorties contact PNP v

PSK

Mini-Vacuostat électronique ' ?‘\

1:Modéle  2:Plage de mesure 3: Raccordement vide 4 : Connectique
PSK 100 04& 100% de vide D6 @6mm M8 | Connecteur M8, 3 pdles

G18 G 1/8"-M, M5-F

M5  Male M5

Aoatisnes Gesion Ty o
- sutomatismes S




Chapitre 2 P i nces

Pinces angulaires

Mini
> AGI2D01DA p. 2/2
> AGI2D02DA p. 2/3
> AGI2D03DA p. 2/4
> AGI2D03SA p. 2/4
> MHC2 6D p. 2/5

Standard
> AGI2D10DA p. 2/6
> AGI2D16DA p. 2/6
> AGI2D20DA p. 2/6
> AGI2D25DA p. 2/6
> AGI2D32DA p. 2/6
>MHC2 10D p. 2/7
>MHC2 16D p. 2/7
>MHC2 20D p. 2/8
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Série mini

Caractéristiques techniques*
N° de commande AGI2D01DA

Course par mors [°] 37.5
Couple de préhension assuré par des ressorts [Nm]

Force de préhension a la fermeture [N] 5
Force de préhension a l'ouverture [N] 7.5
Temps de fermeture [s] 0.01
Temps d'ouverture [s] 0.01
Précision de répétition +/- [mm] 0.05
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Température de fonctionnement min. [°C] 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 0.14
Poids [kg] 0.01

*Toutes les données mesurées a 6 bar

Diagramme des forces Forces et couples  Montre les couples et les forces qui peuvent

A ) agir en plus de la force de préhension.
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur

101 des mors

8- © AGI2D0IDA My, Mr

AN
4 \.\\ Fat
\0\*
2 T ——0
Mr [Nm] 0.2
0% 25 5 75 10 12 mml My [Nm] 0.2
mesuré a partir de |"aréte supérieure de la pince Fa [N] 37
N
®2x M2x3.5 i0.0Z @2H7 1 Fixation pince
2 Alimentation en énergie
3 Fixation mors de préhension
& = A ‘-’
A Raccord pneumatique (fermeture)
XY T ¥ © B Rraccord pneumatique (ouverture)
~N
T
8
4 75° o~
o
o
- F
|1 I
. .
T
\n © Z: | f}
L o
Y gl = © ~—ax m1s (1)
A ~ ~ DIN912 *
‘ -
B I\l % 1
~ 2x M3(2) s 45
m
2 2X ®2H7®

12
[ — |
tiﬂ—ﬂit *H%Tetﬁjf) =
8+0.02 -
Q
o
(1) 2x @2H72s — &
}
& \
»,,’(/Q %& ‘ 4
D | @ .
o 1 o %
\ ¥, &
v —— K
* 5@
i “ ©)

st Gestion Nouy o
e sutomatiume S




Course par mors [°]
Couple de préhension assuré par des ressorts [Nm]

Force de préhension a la fermeture [N]
Force de préhension a l'ouverture [N]
Temps de fermeture [s]

Temps d'ouverture [s]

Précision de répétition +/- [mm]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm’]

Poids [kg]

Diagramme des forces

Série mini

Caractéristiques techniques*

AGI2D02DA
37.5

10

0.01
0.01
0.05

+80
0.22
0.015

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

mors

Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent
agir en plus de la force de préhension.

12 My, r?Mr
QAGI2D02DA
94
64
Fal
34
°3 4 8 12 16 2 ™™ Mr{Nm] 03
mesuré a partir de |"aréte supérieure de la pince My [Nm] 0.3
Fa [N] 60
N 13
+0.02 @2H7 o .
11.5 1 Fixation pince
@ 2x M2x3.5 . . . .
I 2 Alimentation en énergie
B s . .
9|€ 3 Fixation mors de préhension
(oo 3 - dt ad
X s aptateur
®2x M1.6 A= U Pince
A Raccord pneumatique (fermeture)
B Raccord pneumatique (ouverture)
N K Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
L Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
wn |
0 = ‘
wn P —
] = N—2x M2 @
I DIN912 * @ 30
.| |
|
T
N LZx ms (2) 11 55 SN
1 N\ ¢
45 o = s
22 0207(7) IS s
03
-Ring
16 ?2x0.5
| Alimentation sans tube
90 i
5+0.02
4.8
3 2x M1.6 @
|
B ) o
! S
(=]
O A~ ‘ :’-i
o
D @
N i | ©f "
&

N ©
) % %
® ®
o)
2x @2H7x2.5 @
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Série mini

Caractéristiques techniques*
N° de commande AGI2DO03DA AGI2D03SA

Course par mors [°] 37.5 37.5
Couple de préhension assuré par des ressorts [Nm] 0.1
Force de préhension a la fermeture [N] 33 49
Force de préhension a l'ouverture [N] 38
Temps de fermeture [s] 0.01 0.01
Temps d'ouverture [s] 0.01 0.02
Précision de répétition +/- [mm] 0.05 0.05
Pression de service min. [bar] 3 4
Pression de service max. [bar] 8 8
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 0.64 1
Poids [kg] 0.025 0.04
*Toutes les données mesurées a 6 bar
Diagramme des forces Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
[N]' Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des agir en plus de la force de préhension.
50 mors
40 OAGI2D03SA My (.)Mr
QAGI2D03DA
30 L 2
20 Fal
10
Mr [Nm] 0.4
04 1 [mm]
0 10 20 30 My [Nm] 04
mesuré a partir de |"aréte supérieure de la pince
Fa [N] 90

NC 165
+0.02 @2H7

) 1 Fixation pince
9 ¢ I~ 2 Alimentation en énergie
\\\‘/ 2 @m 3 Fixation mors de préhension
X T 6 Rainure de détection capteur magnétique
dt Adaptateur
75° du pince
‘ A Raccord pneumatique (fermeture)
! | B Raccord pneumatique (ouverture)
] K Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
@ L Raccord pneumatique alternatif (ouverture)

~—2x M2 @
DIN912*

10.5

@xm
(D 2x 2535

D)

6.1
)
&

38

A\

39

19

g g ——

)
N

39

M2,

23
22

2m3(2) 14 65
5.5 2 @217 (7)

4.5

-Ring
@2x0.5

| i Alimentation sans tube

4.5

27
6.1
&S _ |

28+0.02

41:

a©®

(D) 2x o275

st Gestion Nouy o
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MHC2-6D

MHC2-6D

4.8

Série minit SMC

Fluide Air
Pression |Double effet 0.15 a2 0.6MPa
d'utilisation |Simple effet: normalement ouvert 0.3 4 0.6MPa
Température d'utilisation —-102a60°C
Répétitivité +0.02mm

Fréquence d'utilisation maxi
Lubrification

Type

Détecteur (en option) Note)

180c.p.m
Sans lubrification
Double effet/simple effet (Normalement ouvert)
Détecteur statique (3 fils, 2 fils)

M3
o0 #Qrifice ouverture doigts
33
3
~ 1
[ ]
Pt
il
/T .
7
M3
Orifice fermeture doigts
18

+Dans le cas du MHC2-68S, l'orifice d'ouverture des doigt est un évent.

2 x M3 traversant
Diam. orifice 2.6 traversant

1
L o o Y = L
3 (8585 3 =) flias xaicE :d
> o © ® bemet]
_@_ - s 2| 3 (- - o
€ -
> £ P ]

| | 3| @ o OO

[ [ T
Dim. de la rainure de montage du détecteur

10+0.05 4| 6
o7H8 *39%2 prof. 1.5 36
(48)

4 x M2 traversant
(Filetage pour la fixation des mors)
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Série standard

I CARACTERISTIQUES GENERALES

Modéle

Alésages

Fonctionnement

Pression de service
Température de fonctionnement
Fréquence max. d'utilisation

Graissage

Couple de maintien M ( Ncm ) - Fermeture
Couple de maintien M ( Ncm ) - Ouverture

Angulaire

@ 10, 16, 20, 25, 32

double effet

1,5a7bar

0 a +80°C

180 cycles/min.

conseillé pour les parties en mouvement ( leviers )
1,6xP 8xP 17xP 34xP 61xP P = Pression de service
6xP 11xP 23xP 43xP 81xP

Force effective de serrage F (N ) F = M/L x0,85 L = distance du point de serrage ( cm )
Bras de levier max L (cm) 3,0406,07,085
Poids (g) 210 =40 @16 =100 @20 = 200 @25 = 330 @32 = 540
Angle d'ouverture/fermeture -10° a +30°
Raccordement M5 ( Sauf CGA-10 = M3 )
Aimant Aimant permanent sur le piston, pour capteurs magnétiques de proximité
Fluide air filtré, sans lubrification ; En cas d'utilisation avec air lubrifié, il est conseillé d'utiliser de I'huile ISO VG32 et
de ne jamais interrompre la lubrification.
* En cas d'utilisation avec air lubrifié, il est conseillé d'utiliser de I'nuile ISO VG32 et de ne jamais interrompre
la lubrification.
- u -
'
jo] 1
HOLES
. 1
o .
A
Lo
I o
[=] .
! 1
{ 1 jo; O
! —
o - ] 0\ Q
1
LI | 1 vt
- o - B
DIMENSIONS
Mod. A B C D E F G H | J K L M N (o} P Q R S T U \"
AGplopA 10 305 155 157 18 20 305 365 14 25 15 0° 10 75 19 6 3 7 16 10 23 17
AGI2D16DA 14 38 21 175 24 255 38 455 24 3 3 0° 12 75 255 8 3 9 22 14 34 26
AGI2D20DA 16 425 22 22 30 28 42,5 53 30 35 35 0° 13 8 28 10 4 12 26 16 45 35
AGI2D25SDA 20 485 24,5 26 36 315 485 61 36 45 45 0° 18 9 31 12 5 14 32 20 52 40
AGI2D32DA 2¢ 54 30 30 44 375 45 68 42 5 5 0° 24 10 33,5 14 6 18 40 26 60 46
DIMENSIONS
Mod.
AGI2D10DA M3 7 M3 - M3 - M3 - M3 5
AGI2D16DA M4 11 M5 - M4 - M3 - M4 7
ACIATAIDA M5 13 M5 - M5 - M4 - M5 8
AGL2D25DA M6 15 M5 - M6 - M5 - M6 10
SXCIDIDERIDIA M6 20 M5 - M6 - M6 - M6 10

AAGaETes Geson Ny o
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Série standard SMC

Caractéristiques
Fluide Air
Double effet 0.1 2 0.6MPa
Pression d'utilisation - N
Simple effet 0.25 4 0.6MPa
Température d'utilisation -10 a 60°C
Répétitivité +0.01mm
Fréquence d'utilisation maxi 180c.p.m
Lubrification Non requise
Type Double effet/simple effet
Détecteur magnétique (Option)Nete) Détecteur statique (3 fils, 2 fils)
5
ol
<
A
4 X M2.5X 0.45 74 Vot
(Vis pour fixation des mors) g Vis de réglage pour
M3X 05 = | [\vitesse des doigts
(Orif. ferm. doigts) 172
M3X 0.5 18.8
(Orif. ouverture doigts)
17.
1?; 22 4 X M3X 0.5 prof.5
= : \ Trou 02.6 traversant
oo WLl e s e 5 (Trou de fixation)*
®[s T
® <t Bl —3e —t
Q® A u,,| g E P N
Rainure de montage 2 28 112 8" @‘
2X M3X 0.5 prof.6, des détecteurs (2 extr.) : 386
6.2 ' (52.4)
MHC2 16D -
4 X M3X 0.5
i xati Vis de réglage de
(Vis de fixation des m<.>rs) 18.3 |\ (e s s ddkba
M5 X 0.8 (orifice fermeture
doigts)
M5X 0.8 (orifice d'ouverture
des doigis)
236 ,?2.3 4 X M4 X 0.7 prof. 8
15 o] 4 76 Tou 03.4 traversant
(trou de fixation)*
017H9 prof. 1.5 b . |
o] o o g
= (=3 -
g& (‘\f’w % ;b' Lo ) -_._'_a
TN 8 s
2 = ]
,J/ P Il
~ N Rainure de montage 39/ [.16.2
2 X M4 X 0.7 prof. 8 des détecteurs (2 ext.) 446
6.2 | (62.5)

2 X M4 X 0.7 prof. 6.5

AAGISES Geston Yy i)
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MHC2 20D

Série standard

10-91
15

(2]
(i
! A I
4 X M4X0.7

: ) ‘ 7 Vis de réglage de
(Vis defixation rs) (Orif. ferm. doigts) / 22 2' o o ViogRe dee cos
M5X 0.8

2 X M5X 0.8 prof.10 A.z

(Orifice d'ouverture
des doigts)
27.6
18 4 X M5X 0.8 prof. 10
Trou 04 .3 travers.
H & SERpR 1 / (trou de fixation)*
L
5 )
o
| ™ ©
: 18
(o]
S ¢-|o}
= : |
Rainure de montage
des détecteurs (2 ext.)
-
L1 T @
§ o
4
15.7
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Pinces paralleles

Mini
> AGI2D01DP p. 2/10
> AGI2D02DP p. 2/11
> AGI2D03DP p. 2/12
> AGI2D03SP p. 2/12
> MHZ2 6D p. 2/13
Standard
> AGI2D10DP p. 2/14
> AGI2D14DP p. 2/14
> AGI2D16DP p. 2/14
> BOS5K p. 2/14
> AGI2D20DP p. 2/14
> AGI2D26DP p. 2/14
> MHZ2 10D p. 2/15
> MHZ2 16D p. 2/16
> MHZ2 20D p. 2/16
Guidée

> AGI2D16DPG p. 217
> AGI2D1104SP p. 2/18
> AGI2D1108SP p. 2/19
> AGI2D1116SP p. 2/20

3 mors SMC p. 2/21-22

> MHS3-16D
> MHS3-20D
> MHS3-25D

Longue course SMC
> MHF2-8
> MHF2-12

.............
. eg-automatismes fr




Série mini

Caractéristiques techniques*

*Toutes les données mesurées a 6 bar

Diagramme des forces

AGI2D01DP
Course par mors [mm] 1
Force de préhension a la fermeture [N] 6
Force de préhension a I'ouverture [N] 8
Force de préhension min. assurée par le ressort [N]
Temps de fermeture [s] 0.01
Temps d'ouverture [s] 0.01
Précision de répétition +/- [mm] 0.025
Pression de service min. [bar] 3
Pression de service max. [bar] 8
Température de fonctionnement min. [°C] 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80
Volume du vérin par cycle [cm?] 0.09
Poids [kg] 0.008

Forces et couples

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des

10 _mors

Montre les couples et les forces qui peuvent
agir en plus de la force de préhension.

8 My < “Mx
©AGI2D01DP
60\‘\-’\0\’\‘ "
4 Fa
24
Mr [Nm] 1
0 . ; . . .
0 4 8 12 16 20 fmml Mx [Nm] 2
Surface grisée: il faut s“attendre a une usure
prématurée des glissiéres - évtl réduire la pression My [Nm] 1
Fa [N] 54
N 8
@ 2 M2x3.5 +0.02 @2H7 1 Fixation pince
2 Alimentation en énergie
[ o) N D 3 Fixation mors de préhension
- > ol 2 A .
| '| - Raccord pneumatique (fermeture)
accord pneumatique (ouverture
&) B Raccord tique (ouverture)
<1 12 <1
32 3.2 8
[T l 1, [T
! ‘ i
° : 7 ‘ A
Ai S © i © %‘7 S —2xM1.6
] X DIN 912*
wn B 2 | = [
~ \ 4.5
o a3 (2) 2 Panr (1)
2
™M
T ) i}
1.5 ‘ 32002

6]

5 \
S |
© N ‘ L
7y
(1) 2x 0247325 Y CERS
\ 0 ~
o
Pl |
@ 4XM 1.6 X2.5 ~
(3) ax Pashr
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Course par mors [mm]
Force de préhension a la fermeture [N]
Force de préhension a l'ouverture [N]

Temps de fermeture [s]

Temps d'ouverture [s]

Précision de répétition +/- [mm]

Pression de service min. [bar]

Pression de service max. [bar]
Température de fonctionnement min. [°C]
Température de fonctionnement max. [°C]
Volume du vérin par cycle [cm?]

Poids [kg]

Force de préhension min. assurée par le ressort [N]

Série mini

Caractéristiques techniques*
AGI2D02DP
2
16
19

0.01
0.01
0.025
3

8

5
+80
0.26
0.016

*Toutes les données mesurées a 6 bar

Diagramme des forces Forces et couples
[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des
50-mors My “Mx
161\ Mr
2 ©AGI2D02DP Fa
84
Mr [Nm] 1
44
Mx [Nm]
0 ! ; \ [mml My [Nm]
0 6 12 18 24 30
Surface grisée: il faut s“attendre a une usure Fa [N] 90
prématurée des glissiéres - évtl réduire la pression
N 13
£:0.02 @2H7 1 Fixation pince
@ MBS 15 2 Alimentation en énergie
’ , 3 Fixation mors de préhension
l:éa B dt Adaptateur
& <¢‘* on T.t o & U Pince
@ M1s A A‘Q‘V = A Raccord pneumatique (fermeture)
’ B Rraccord pneumatique (ouverture)
K Raccord pneumatique alternatif (fermeture)
<2 16 <2 . .
35 35 " L Raccord pneumatique alternatif (ouverture)
[ l N [ mm @) ¥
3 |
els) I —
® ! @ = 44 N 2
ﬂ* Q I ==L —2x M2 @ s s =
\d I 0 I DIN 912 03
© A i~ L -Ring
i . i 3205
A B
L ‘ Alimentation sans tube
2x M3 o 2x P 2H7 255
® « gam (1)
© ©r—
(ar) s
T -
2 4002
8
5£0.02
48
- g | |
e Al —2xmis (2)
PRy | —~
oD | e(®)
I ™~
o
(Daxozrras — ﬁ@ 1

oF

@3h7
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Série mini

Caractéristiques techniques*
N° de commande AGI2D03DP AGI2D03SP

Course par mors [mm] 3 3
Force de préhension a la fermeture [N] 35 55
Force de préhension a I'ouverture [N] 40

Force de préhension min. assurée par le ressort [N] 20
Temps de fermeture [s] 0.01 0.01
Temps d'ouverture [s] 0.01 0.03
Précision de répétition +/- [mm] 0.025 0.025
Pression de service min. [bar] 3 4
Pression de service max. [bar] 8 8
Température de fonctionnement min. [°C] 5 5
Température de fonctionnement max. [°C] +80 +80
Volume du vérin par cycle [cm’] 0.8 1.1
Poids [kg] 0.025 0.035

*Toutes les données mesurées a 6 bar

FOTCES et couples Montre les couples et les forces qui peuvent
agir en plus de la force de préhension.

Diagramme des forces

[N] Montre la somme des forces de préhension en fonction de la longueur des
mors

75
My < Z*Mx
60
AGI2D03SP
AGI2D03DP Mr
45 ©MGP803N
10 Fa
30
15 Mr [Nm] 2
3 5 6w m am il >
Surface grisée: il faut s“attendre a une usure My [Nm] 2
prématurée des glissieres - évtl réduire la pression Fa [N] 140
NC 16.5
+0.02 02H7
15
i g3
(.\\ -+ /)\) | E hs
@Zx M2 Jmk\‘//( -
W~
®2XM2.5X3.5
<3 20 <3
45 45 1
i l T mn/ |
a N ‘ N
ET | J
1o
&) ‘ & = —
oD | 1 2x M2 @
Nd DIN 912*
Il ® = | |
m | | 1 | k %
N | i |
B I I
e O
"
< ‘ ‘ ‘ o & g
]
5 LZXM3 @ ~ 6.5 b
0.3
-Ring
@2x0.5
Alimentation sans tube
25 N
cheb
T i ———
4 |
% 8 I n
~| A | ©
©n 2 =
- S
B <
? t
s ‘ —axm2 (2) 3
gl o @ S
o ] | of ¢ By |
| B
A = Ao
| T Y
- - S0 1 iy
00 | 0©
T & .0
‘ - i g
(D2xozhrxas —1 |
mEjmm]
®4xM2A5 x3.5 o

G ax Bawy | L
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MHZ2 6D Série mini SMC

Double effet/simple effet

N M3
M |
odele de base (orifice fermeture doigts)*
M3
4X M2 (orifice ouverture doigts)*
- {etage pour la fixation des mors)
; = ©
o 4 DA _H_@ ;\ ({ ,.s‘\/__
R = ’, 9 ‘r“y &/ ¥ 1)
e
n«_’Ng
.
» 25 || |5 5.5
17

* Pour le simple effet, I'orifice sur un des c6tés est un évent.

2 X M3 traversant (filetage)

Diam. orifice 2.6 traversant (Trou de fixation)
@Cg — T %
§ = o
o o3 ~ Dimensions de la rainure
005 ~ de montage du détecteur
102 =@ 11 255 -- =
57H8 +8.022 prof. 1.5 % é 3 38.8 (I;{ljiigg{:c?eeurrnontage
3 &
53 4.8
=0
——— _{}_ o
- - N
Fluide Air
Double effet 0.15a20.7 MPa
Pression
d’utilisation
Simple | N.O. \
0.320.7 MPa
effet NF
Température d’utilisation -10a 60°C
Répétitivité +0.0lmm
Fréquence d’utilisation maxi 180c.p.m
Lubrification Sans lubrification
Type Double effet/simple effet
Détection magnétique (option) Détecteur statique (3 fils, 2 fils)

AAOmativmes GISBH) NOus
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Série standard

I CARACTERISTIQUES GENERALES

Modale Paralléele

Alésages (mm ) @10 216 @ 20 @ 25 @32
Fonctionnement double effet

Pression de service 1,647 bar

Température de fonctionnement 0a+80°C

Fréquence max. d'utilisation 180 cycles/min.

Graissage conseillé pour lesparties en mouvement ( leviers )

Course d'ouverture ( mm ) 210=4 216=8 @20=12 @25=14 @2 32=16

@10=8,016=24,0 20 =47, 0 25 =75, @ 32 = 100 P = selon une pression de 5 bar et une distance de
serrage de 3 cm.

@10=5,016=8,020=35,025=60,832=85
3,04,06,0 7,0 8,5L = selon une pression de 5 bar.

Force théorique de serrage - Ouverture (N )

Force théorique de serrage - Fermeture ( N
Distance max. du point de serrage L (cm )

Poids (g) 10 = 50, @ 16 = 140, @ 20 = 250, @ 25 = 410, @ 32 = 680
Raccordement M5 ( sauf CGP-10 = M3 )
Fluide air filtré, sans lubrification ; En cas d'utilisation avec air lubrifié, il est conseillé d'utiliser de I'huile ISO VG32
et de ne jamais interrompre la lubrification.
* En cas d'utilisation avec air lubrifié, il est conseillé d'utiliser de I'huile ISO VG32 et de ne jamais
interrompre la lubrification.
- u -
]
1
-
1
]
Lh
- L -
_K_ ) . 7
1 b c.'
_ S
r
|
T ] [} ;
]
W
. T
[t
. V| O log i
1
" - - .
(I} 1t 4 ':A
]
oh - 7 - M
— L -
DIMENSIONS
Mod. A B (o] D E F G H | J K L fermé L ouvert M N (o} P Q S T u \"
AGpilopp 10 155 315 23 18 20 45 58 13 4 4 18 22 10 75 19 3 7 16 10 23 17
AGI2D14DP 14 21 395 34 24 255 588 735 15 5 5 25 33 12 75 255 8 3 11 22 14 34 26
AGI2D16DP 16 22 455 45 30 28 695 885 19 6 6 32 44 13 8 28 10 4 12 26 16 45 35
AGI2D20DP 20 24,5 51 52 36 315 795 1035 24 8 8 37 51 18 9 31 12 5 14 32 20 52 40
AGI2D26DP 26 30 56 60 44 375 88 119 31 9 9 44 60 24 10 35 15 7 18 40 26 60 46
DIMENSIONS
Mod.
AGI2D10DP M3 7 M3 - M3 M3 - M3 5
AGI2D14DP M4 1 M5 - M4 7 M3 - M4
AGI2D16DP M5 13 M5 - M4 M4 - M5
AGI2D20DP M6 14 M5 - M6 10 M5 - M6 10
AGI2D26DP M6 20 M5 - M6 10 Mé - Mé 10

Gi
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Série standard SMC
MHZ2 10D, 16D, 20D

Fluide Air
Double effet 210: 0.22 0.7 MPa
. 016 et 020: 0.1 2 0.7 MPa
Pression
“utilisati
Culisation Ko e | NO. 010:0.354 0.7 MPa
effet NF 016 et 020: 0.25 2 0.7 MPa
Température d’utilisation -10 2 60°C
Répétitivité +0.0lmm
Fréquence d’utilisation maxi 180c.p.m

Lubrification

Sans lubrification

Type

Double effet/simple effet

Détection magnétique (option)

Détecteur statique (3 fils, 2 fils)

MHZ2 10D

02H9 +8.025

prof. 3

7.6 0.02

29

+0.043
211H9 o prof. 2

16.4 0.05

2 X M3 prof. taraudage 6

(filetage)

4 X M2.5

M3

(filetage pour la fixation des mors)

0
5005

M3

(orifice ouverture doigts)*

5.7

\@%ﬂ
=2

O

19

* Pour le simple effet, l'orifice sur un des cotés est un évent.

4 X M3 prof. taraudage 5.5 (filetage)

b Diam. orifice 2.6 traversant (Trou de fixation)
og
<
| p—— @ O
©
JE G} -
)
o ~
e e 23 -~
8| N |
ol = 12 6 378
] °
st 57 ‘
ol g
27
L
® 5 :
T T =i -

A4 ‘
2 X M3 prof. taraudage 6
(filetage) ‘

v

(orifice fermeture doigts)*

Rainure de montage

du détecteur

-

6.2

]

Rainure de montage
du détecteur ‘

9

5.4

-

Note) Lors de |'utilisation de détecteurs le
montage par trous traversants n'est pas

possible.

Position des doigts/modeéle étroit

MHZ2-10CIN T
— e |
y i
N S f
:o C’; @— _@_

Ouverture 9.7
Fermeture 5.7




Série standard SMC

MHZ2 16D

(filetage pour la fixation des mors)

M5

(orifice fermeture doigts)* ‘

(orifice ouverture doigts)*

M5

Rainure de montage

du détecteur

5.8

du détecteur

Rainure de montage

Note) Lors de lutilisation de détecteurs le montage par

04H9 "5 prof. 4

4 X M5 prof. taraudage 10 (filetage)

Rainure de montage
du détecteur

°)

o]

Rainure de montage

du détecteur détecteur

m piq
o ld =5 o o
8 =
°Q 4 7 ]
©
7.5
19
« Pour le simple effet, l'orifice sur un des cétés est un évent.
03H9 *9°% prof. 3 \
prot. 4 X M4 prof. taraudage 8 (filetage) ‘
002 Diam. orifice 3.4 traversant (Trou de fixation) Note) 21
6.50-
o5 {\ — -
wn
N jﬂj 5
}-\‘ 1 ; 1 o trous traversants n'est pas possible.
a S 8 3
sl 8 f
< O N
Posmon des dongts/modele étroit
Ny
o17H9 ¥ pr 2 FT| ©F 15 245 (
15 —— | . MHZ2-16IN
| 7.5 425
23,6 0.05 o o
58 o |
[ Q R
2 X M4 prof. taraudage 8 c%) aE‘S
(filetage) w 30
o
¥°| o<
€ © ©
o © N ©
=t ‘ o 2
Q@ 2| %
2§
I
2 X M4 prof. taraudage 4.5 g
(filetage) - -
—_
M5 J— —_
MH 2 2 2 OD 4 X M4 (orifice fermeture doigts)* ‘
(filetage pour la fixation des mors) 6.2
M5 \
.( (orifice ouverture doigts)* 5
Y r&ﬂiﬂ ©
= g "
8 o i
s | &
sl s 9 \ \ P ‘@'
10 \ @
N Py
23 <
+ Pour le simple effet, I'orifice sur un des c6tés est un évent. - L \K //ﬂ\
+0.030 [
\
\

J

)

Position des doigts/modéle étroit

Remarques) Lors de I'utilisation de détecteurs le montage

QO

7.50.02 Diam. orifice 4.3 traversant (Trou de fixation)
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Série guidée

| CARACTERISTIQUES GENERALES

Type de construction Pinces paralléles auto-centrantes avec double guidage a billes
Fonctionnement Simple effet ( NO, NC ), double effet
Alésages 2 10, 16, 20, 25, 32mm
Transmission forces Levier
Raccordement M5
Pression de service 2 + 8 bar ( double effet ), 4 + 8 bar ( simple effet )
Température de fonctionnement 5°C + 60°C ( standard ) - 5°C + 150°C ( version hte température )
Température de stockage -10°C + 80°C
Fréquence maxi d'ufilisation 3Hz
Répétitivité 0.02 mm
Interchangeabilité 0.1 mm
Fluide Air filté de classe 7.4.4 selon ISO 8573-1. En cas d'utilisation avec air lubrifié, il est conseillé d'utiliser de I'huile ISO
VG32 et de ne jamais interrompre la lubrification.
Compatibilité Directive ROHS
Certifications ATEX (Il 2GD c lIC 120°C(T4)-20°C<Tas<80)
Matériaux Sans PTFE, silicone ni cuivre
Capteurs magnétiques de proximité Mod. CSD-332, CSD-362
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Mod. Force totale de Force totale Course par  Consommation d'air Pression de Température de Fréquence max Poid (Kg)
fermeture (N)  d'ouverture (N)  mors (mm) par cycle (cm®) service (bar)  fonctionnement (°C) d'utilisation (Hz)
AGI2D16DPG 49 60 3 7.8 2+8 5+ 60 0.127
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Série guidée
Parallele grande ouverture guidée configurable NO/NC

| Caractéristiques techniques
Numéro de commande AGI2D1104SP

Course par mors (mm) 4

Force de préhension dans le sens de préhension min(N) 100

Durée de déplacement dans le sens de préhension (ms) 20

Durée de retour par ressorts (ms) 30
Poids (kg) 0.16
Précision de répétition +/- (mm) 0.05
Pression de service (bar) 2.6
Température de service (°C) 5...+60
Volume du vérin par cycle (cm?) 1.4
Diagramme des forces Forces et couples
Montre les couples et les forces qui peuvent
Montre la somme des forces de préhensions agir en plus de la force de préhension.
en fonction de la longueur des mors.
[N] Mx
100¢ Mr My
80
60 IFa
Mors rapportés Mors rapportés
40 en acier. en plastique.
204 Mr (Nm) 4 1
Mx (Nm) 4 2
0 T r r . ;
0 10 20 30 40 so ™ My (Nm) 2 !
© GPP1000 Fa (N) 400 100
20 2x 63H7X5 @ 1 Fixation pince
M5 13.5 f ) 4 f
y ( : ) 2SR Ax MAX6.5 @ % A.I|m.entat|on en enelrgle '
. T Fixation mors de préhension
‘ \‘D & = 6 Rainure de détection capteur magnétique
m
~ T ¥ —-—-H 2 S G Alimentation air
© G (o) $ o % Q Alimentation air pour AP1100
@ M5 30
8,8 56

FIE) =——=0
i
|
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PVEN | N G \
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26 20
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Série guidée

(> Caractéristiques techniques

Numéro de commande AGI2D1108SP
Course par mors (mm) 8

Force de préhension dans le sens de préhension min(N) 100

Durée de déplacement dans le sens de préhension (ms) 25

Durée de retour par ressorts (ms) 40
Poids (kg) 0.17
Précision de répétition +/- (mm) 0.05
Pression de service (bar) 2.6
Température de service (°C) 5...+60
Volume du vérin par cycle (cm?) 2.7

Diagramme des forces

Montre la somme des forces de préhensions
[N] en fonction de la longueur des mors.

Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent
agir en plus de la force de préhension.

1004
M
80 Xy
60-
40
Mors rapportés Mors rapportés
204 en acier. en plastique.
Mr (Nm) 4 1
0 . . . - !
0 10 20 30 40 so ™™ Mx (Nm) 4 2
<9 GPP1000 My (Nm) 2 1
Fa (N) 400 100
= 2x @3H7x5 @ 1 Fixation pince
@ M5 13.5 4% M4x6.5 @ 2 Alimentation en énergie
Y - Bl TSI 3 Fixation mors de préhension
¢ \@ . % 6 Rainure de détection capteur magnétique
~ *’*T*’*’* é G Alimentation air
© G D @ D L Q Alimentation air pour AP1100
(2Dwe 0
8,8 v 62
/e N \(T-}jm , I
| @
|
- ]
@ \ 2 C 1
I o
2Md— | Q G |
oiNot2 T @ | [©}
219 e 16
26 @ 23
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42 .
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Série guidée

Numéro de commande

Course par mors (mm)

Force de préhension dans le sens de préhension min(N)
Durée de déplacement dans le sens de préhension (ms)
Durée de retour par ressorts (ms)

Poids (kg)

Précision de répétition +/- (mm)

Pression de service (bar)

Température de service (°C)

Volume du vérin par cycle (cm?)

Diagramme des forces

p Caractéristiques techniques
AGI2D1116SP

16

100

30

100
0.20
0.05
2.6
5...+60
5.6

Montre la somme des forces de préhensions

en fonction de la longueur des mors.

[N]
1004

80
60
404

204

0 T T T

0 10 20 30 40
€ GPP1000

1 [mm]
50

Forces et couples

Montre les couples et les forces qui peuvent
agir en plus de la force de préhension.

M
XY

Mors rapportés Mors rapportés
en acier. en plastique.
Mr (Nm) 4 1
Mx (Nm) 4 2
My (Nm) 2 1
Fa (N) 400 100

1 Fixation pince

2 Alimentation en énergie

3 Fixation mors de préhension

6 Rainure de détection capteur magnétique
G Alimentation air

Q Alimentation air pour AP1100

29 2x @3H7x5 @
13.5
@MS N 4x M4x6.5 @
Y
m¢ gl J 1 1& N
G | &
. e o2
© G ® | o =
> © o4 o F
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N ]
i
1]
O 441 =
I OV I
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54 —— 20 16
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X
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Pinces 3 mors SMC

Modele MHS3-16D | MHS3-20D|MHS3-25D
Alésage mm 16 20 25
Fluide Air
Pression d'utilisation MPa 0.2a0.6
Température d'utilisation C -10a 60
Répétitivité mm 0.01
Fréquence d'utilisation maxi c.p.m. 120
Lubrification Sans lubrification
Type Double effet
B
Effort de maintien N | brice o 14 25 42
aunepressionde [Pprise
0.5MPa interne 16 28 47
Course d'ouverture/fermeture mm (o) 4 4 6
Masse g 60 100 140
oWA, prof. 1.5
225
20 AL 6 X M3 prof. TB
oVA, prof. VB 3 AB Fixation des mors
oo =>4
W |0
5|2
25 B
SiE 4 = @ .
1 I .
* ::| g[8
T |0
x | S|E
e/ ‘o'\""6 N @ @
A\
g |2
-\ Q'o
= 3-UA, prof. taraudage UB 2 I G
P.C.D.R Y
3-0SA, diam. de lamage SB, Prof. de lamage SC
P.C.D.R
CB 7 P
(orifice ouverture doigts)
m
|
m
T
|
— |
P
(orifice fermeture doigts)

Modele AA | AB B |[CB |DC |[DO |EC [EO |[FX |FY |FZ | G | J K | NA NB (o] P Q R
MHS3-16D 35 32 30 11 15 17 5 7 (125 |11 3 25 4 10 4 8 5h9 2 M3 6 25
MHS3-20D 38 |35 | 36 13 | 18 | 20 6 8 [14.5 |13 3 27 5 12 5 10 6h9 25 M5 7 29
MHS3-25D 40 37 42 15 21 24 7 10 |17 145| 5 28 5 14 6 12 6h9 3 M5 8 34
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MHS3-16D MHS3-20D MHS3-25D

Modele SA |SB | SC | TB UA UB VA VB WA XA XB
MHS3-16D 34 |65 |8 5 M3 4.5 2H9 2 17H9 2H9 2
MHS3-20D 34 |65 | 95| 6 M3 6 2H9 2 21H9 2H9 2
MHS3-25D 45 |8 10 6 M4 6 3H9 3 26H9 3H9 3
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MHEF2 8 ET 12

(Sur commande)

Caractéristiques

Longue course SMC

Fluide

Air

08:0.15a 0.7MPa

Pression d’utilisation

912: 0.1 4 0.7MPa

Temp. ambiante et du fluide

-10 a 60°C (sans eau)

Répétitivite

+0.05mm

réquence Course courte

120c.p.m

maxi Course moyenne

120c.p.m

d’utilisation | Course longue

60c.p.m

Lubrification

Pas nécessaire

Effet

Double effet

Détecteur (en option)

Détecteur statique (3 fils, 2 fils)

MHF2-8

2-M3 prof. lamage 4

Filetage de montage

4-Maprof. lamage 4

FNetage de montage

4-M2.5 prof. lamage 3

Filetage de montage des mors

MHF2-12

4-M4 prof. taraudage 5

2-M4 prof. taraudage 5

Taraudage de fixation

15

4-M3 prof. taraudage 4

Taraudage de fixation

® ®|

pe:
M2.5 x 0.45
@i R
& | o 15
Py Py (Options:
hd hd Vis 4 téte hexagonale (vis spéciales)
6 6
2-02H9 *§9% prof. 2
10 10
36 32
2 2.M3 prof. lamage 4 158
Filetage de montage o
)_E b
2 [®]® ol
!/ = o] - <«
! ) X 7,
2.02,6 Taversant (wou de montage)* E M3 17.94 M3
12 12 Orifice ouverture Orifice fermeture
2045 doigts doigts
0.8 08
EE ) .
o Fermé :0°" Rainure pour détecteur
* Urilisez les vis & téte hexagonale livrées
pour les orifices de montage. Duvert : 8+1 13
0 - f——
o &
16 H 1
& o]+ ®| L
b
02.5H9 *9%% prof. 2.5 <9 i
2
&
o

3.4

Rainure pour
détecteur

2-M3 prof. lamage 7

Filetage de montage

Filetage pour la fixation des mors

| M3

15
33

El
20

(Options des accessoires
[Vis CHC (vis spéciales)

+0.025

2-025H9 *§ % prof. 2.5

[SSissilE

E-E

*Utilisez les vis CHC livrées pour les
trous de fixation.

40.030

03H9 "0 ™™ prof. 3

uvert ; 1241

26

0925 prof. 3

3H9

14 14
4
52 0
38 2:Md x 0.7 prof. taraudage 5
e Taraudage de fixation
iR
- /] = °
© &
E
208.4 traversant =
(trou de Fxation* 18 18
2-05.5 Ms
1 1 Orifice ouverture doigts  Orifice fermeture doigts
T on
| |Fermé:00 Rainure de montage du détecteur

3.3

Rainure pour le

42

montage du détecteur

2-M4 prof. taraudage 10
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Taraudage de fixation







Pinces environnment sévere

Pinces paralléles a deux doigts  p. 2/26
> MPG-plus
> KGG
> PNG-plus
>JGP
> PGF
> DPG-plus
> PSH
> PHL

Pinces concentriquesa3doigts p.2/27
> MPZ
> PZN-plus
>JGZ
> DPZ-plus

Pinces a 6 doigts p. 2127
> ORG

Pinces angulaires p. 2127

> SWG
> PWG-plus

AGi 212




PINCES ENVIRONNEMENT SEVERE

Pinces paralleles a deux doigts

Pince de préhension MPG-plus

* Force de serrage de 9 N a 540 N

¢ Course par doigts de | mm a 14 mm

¢ 10 tailles 10 a 80

* Pour piéces de petites et moyennes dimensions

Pince de préhension KGG

* Force de serrage de 45 N a 540 N

* Course par doigt de 10 mm a 60 mm

* 7 tailles de 60 a 280

* Pince étroite grande course avec guidage en T
robuste

Pince de préhension universelle

PNG-plus

* Force de serrage de 123 N 221800 N

* Course par doigt de 2.5 mm a 45 mm

* 11 tailles de 40 a 380

 Guidage multi-crans robustes avec des moments
¢élevés pour des longueurs de doigt imortantes

Pince de préhension universelle

JGP

* Force de serrage de 123 N a 7400 N

¢ Course par doigt de 2.5 mm a 35 mm

* 10 tailles de 40 a 300

* Pince de la gamme compacte avec guidages en
T et meilleur rapport prix-performance

?.‘

\ V!

Pince de préhension universelle

PGF

* Force de serrage de 240 N a 1970 N

* Course par doigt de 7.5 mm a 31.5 mm
* 5 tailles 50 a 125

* Excellentes caractéristiques de guidage

Pince de préhension étanche

DPG-plus

* Force de serrage de 240 N a 11700 N

* Course par doigt de 2.5 mm a 35 mm

* 10 tailles de 40 a 300

* Guidage multi-crans robuste avec des moments
¢élévés

Pince de préhension grande

course PSH

* Force de serrage de 320 N a 1760 N

* Course par doigt de 14 mm a 100 mm

* 4 tailles de 22 a 52

* Guidage cylindrique étanche pour applications
en environnement polué

Pince de préhension grande

course PHL

* Force de serrage de 390 N a 3250 N

* Course par doigt de 30 mm a 160 mm

* 5 tailles de 25 2 63

* Version haute température avec joints viton




Pinces concentriques a 3 doigts

Pinces angulaires

Pince de préhension MPZ

* Force de serrage de 20 N a 310 N

* Course par doigt de 1 mm a 5 mm

* 6 tailles de 16 a 45

* Pour piéces de petite et moyennes dimensions

Pince de préhension universelle

PZN-plus

* Force de serrage de 255 N a 59500 N

* Course par doigt de 2.5 mm a 40 mm

* 11 tailles de 40 a 380

* Guidage multi-crans robustes avec des moments
¢élevés pour des longueurs de doigts importantes

Pince de préhension universelle

JGZ

* Force de serrage de 255 N a 7990 N
* Course par doigt de 2.5 mm a 16 mm
* 7 tailles de 40 a 160 .
* Pince de la gamme compacte avec guidages en
T et meilleur rapport prix-performance

Pince de préhension étanche

DPZ-plus

* Force de serrage de 230 N a 16800 N

* Course par doigt de 2.5 mm a 25 mm

* 8 tailles de 40 a 200

* Guidage multi-cran robuse avec des moments
élevés.

Pinces a 6 doigts

Pince pour montage de joint
ORG

* Pour joint de ¢ 5 mm a @ 150 mm

* Course d’ouverture réglables

* Taille 85

* Pour assemblage fiable sur arbre et dans alésage

Pince de préhension SWG

* Couple de serrage de 0.01 Nm a 2.8 Nm
» Angle d’ouverture par doigt de 15°

* 8 tailles 10 a 50

* Faible épaisseur et compacte

Pince de préhension universelle

PWG-plus

* Couple de serrage de 3.5 Nm a 617 Nm

* Angle d’ouverture par doigt de 15°

* 8 tailles de 50 a 240

* Pince robuste avec maintien de serrage par
ressort







Pinces carottes et coupantes

> AGI2D145 . 2129
> AGI2D135D p. 2/29

©

> MR 20 et 30

> Lames: F5
F5S

FD5
FOPS
FOP
FD9P
FOPX4044

fo E . e E
l—“—-} = > NW20 p. 2/31

>Lames: EGNC20 p. 2/31

. 2130
2/30

T T

ST -
> NW20R p. 2/31
o il > Lames: EGNC20R p. 2/31
> NW35 p. 2/32
> Lames: EGNC35 p. 2/32
> NW35R p. 2/32
> Lames: EGNC35R p. 2/32
> GTNF p.2/33

> Lames: NY15AJ p.2/33
NY15RAJ




'PINCES CAROTTES

Fonctionnement

Matériaux

Pression de service
Température de fonctionnement
Fréquence max. d'utilisation
Graissage

Raccordement

Fluide

Taille

Poids

Couple de serrage 2 6 bars
Couple d’ouverture 2 6 bars
Force de serrage & 6 bars

Temps pour la fermeture sans charge
Temps d'ouverture

AGI2D14S

_MS

Q”’Q

| CARACTERISTIQUES GENERALES

Simple effet, Normalement OQuverte

Corps et mors en aluminium anodisé, joints HNBR
2.5 bar + 8 bar

0°C +60°C

3Hz

Non nécessaire

M5

air filtré de classe 6.8.4 selon ISO 8573-1, sans lubrification
8, 12 mm

15 g (taille 8) - 50 g (taille 12)

25 Ncm (taille 8) - 90 Ncm (taille 12)

2 Ncm (taille 8) - 5 Ncm (taille 12)

7 N (taille 8) - 30 N (taille 12)

10 ms

30 ms
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PINCES COUPANTES

Pince livrée sans lames

MR
categorie standard

La catégorie MR est de type standard et peut aussi €tre utilisé manuellement.

PF1/4"

Ll
e | ;\5 h

3 } s t
:1“-

S ERE—  3:E
A
Modele | Capacité de coupe Longueur | Poids | Diametre | Air Pression | Travail de lair
ducorps | (gm) | o (B) Cons. (kgf) pressurisé
(mm) (cm?/ (kgf/cm?)
stroke)
MR20 | Plastique souple |o | 7.0 140 260 45 230 140 5~6
Plastique dur [0 | 5.0
MR30 | Plastique souple [ | 10.0 176 460 56 584 280 5~6
Plastique dur [0 | 6.0
Lames applicable
Modele | Numéro des Coupe de a b c f*
lames applicables la lame
MR20 F5 15° 35 15 8.5
F58 Droite 35 15 8.5 -
FD5 30° 35 14 8.5 40
MR30 FOPS Droite 65 37 15.0
Fop 15° 65 38 15.0 -
FD9P 30° 59 27 14.0 30
FoPX4044 90° F9PX4044
— ] ® F.S Type
| P b
o
| ‘ - . _:7
- 2B e - -
FDOP- FD5 » 23— FOPS . F5 - F5S ® F-S, S-S Type

FopP r.p..l
> S i =l
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Pince livrée avec lames

NW 20

Coupe interieur

Course maximal: 3

174

25 N, %6

[
I8
|

W\

1
IE L
Mise en référence Coupe
g .

L Lame: EGNC 20

Al

mi

347
18.7
s
=]

[ 10+ 37.5

80.2
89.7
425 37.5
4(pour le ing) [* 10‘]‘ >
| N |
B \
I

NW 20R

Coupe exterieur

Course maximal: 3

25 1.4

!
/¥
[ FHfs
oyl
Mise en référence Coupe
:L{ §
o =
3 R & ¥
5 D
-
XS L ! — T L)
| |
10 36
78.4
87.9
425 347
& 1 -l
4-Md (pour le i =
Ry N
< & i




Pince livrée avec lames

NW 35

Coupe interieur

Course maximal: 3

Mise en référence Coupe

Lame: EGNC 35

19

10.5 75.7

Vis de buttée de réglage de course ﬂ—' l<—
t
i NS e
e —-t];— 41
o > o
T
/

ah
4-M4 B £ TB— -
% T

36.0

NW 35R )

Coupe exterieur . L ul

Mise en référence  Coupe

k

HE

75.8

g __‘Ei_ .
: i
~ "!u 1
Lw_L 36
78.4
Lame: EGNC 35 R
4-Md (pour le i‘ 425 '_E:Ih 347
1—\@3- -ii}- I h




GTNF Pince livrée avec lames

A Epai: de la plaque L
] 77 e :g;x\‘/:;x:gznl-;xcdelalnmeH ;
{ s 5
[ [
£ Projecton de pisiond]
® ®
B
g %I
g g Lt
| c D | Taille de la vis
Référence
C ité R Taille (mm) \yip Poids - .
Plasliquem?LP}?l::sltifueﬂdu(rnéE?e Acier Modéle A 8 c D £ 1 r G H | 1K L M Conso d’air P(g;i Spécification et taille du port de tuyau
30 20 16 10  GFNFO5 |86 599 219 17 18 23 39.5 4 M3 3 22 1.6 8.4| 43 101 Raceord de tuyau
35 23 17 11  GFNFIO |88 651 231 20 22 28 435 6 M35 5 24 16 7.4| 63 143 | o EOCTE RN
40 26 18 1.2 GE-NF15 (102 73 25 25 26 33 485 8 M4 5 27 2 74| 128 219 T

« La vis de fixation pour NF10 (M3.5) est considérée comme piéce de rechange * Pression de Iair *+* 0.4~0.5 MPa

Lames

&

.}JI

TS

NY15A) 27 8.2 5.5 13 8 65 4] lliage dacier spé.| GT-NY15 (-4) / NF15
8.2 5.5 GT-NY15R (-4) / NF15

NY15RAJ 27 65 A1 lliage d’acier spé.




Pinces un doigt

> MCYHS p- 2/35
> Préhenseur interne p. 2/36
MFD/ MFU
> NMC-10 NMC-20 p. 2/37
> Accessoires: p. 2/137

MA-01
MA-01S
MA-02
MA-03
MA-06

g sutomatimes fr




MCYHS
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Préhenseur interne

Préhenseurs intérieurs série MFD —

e Nouvelle idée de préhenseur novateur.

e Mouvement vers le bas (MFD)

e La partie élastique peut étre en Silicone ou EPDM.
e Diamétre de prise de 8 a 85 mm.

i

e Cones de centrage en option. = s 3
e Capteurs magnétiques en option. p > »
e Divers accessoires disponibles pour la fixation. 1. i,
i 5
M[FIDI1]6[E[0]2]C|L] i <
§3 £3
:’ | 5

Partie élastique
S01 - en Silicone rouge

Diameétre nominal
08-10-12-14-16-18-22

27-33-41-47-51-63 E02 - en EPDM noir
Dimensions (mm) ‘ ‘ P
=) = | I R 1NE1]
an oD - .
S 1 - C ——
oc -
gc
x
oY
i éég

m (poids)

ZA 7B

MFDOS 159 8 1 14 14 55 M12x1 592 14 7 92 57 35 M5 M2 13 6 6 147 76

LA 16g 105 135 14 14 55 M12x1 60.7 14 85 107 67 45 M5 M2 13 6 6 162 95

MFD12 179 13 17 14 14 55 M12x1 62 14 105 13 75 5 M5 M3 13 6 6 168 118

R 17g 15 195 14 14 55 Mi12x1 623 14 13 158 88 6 M5 M3 13 6 6 = =

MFDI6 179 18 215 14 14 55 Mi12x1 623 14 13 158 88 6 M5 M3 13 6 6 = =

AR 28g 195 245 18 14 55 Mi2x1 705 14 165 195 12 9 M5 M3 16 6 6 = =

MFD22 43g 24 315 215 14 55 Mi12x1 80 14 21 242 122 1 M5 M3 19 7 7 = =

Mhi27 799 28 37 25 20 8 Mi7xI 98 20 26 30 18 14 GI/8 M5 22 8 8 - -

MFD33 1189 34 45 30 20 8 M17x1 112 20 325 37 225 18 G1/8 Gi1/8 28 8 8 = =

TR 2809 42 54 40 30 11 M27x1 1425 30 395 45 295 24 GI/8 GI/8 36 11 11 - -

MFD47 280g 50 58 40 30 11 M27x1 1425 30 395 45 295 24 G1/8 G1/8 36 1 11 = =

MFDST 409 54 68 50 30 11 M2x] 168 30 48 55 37 30 GI/8 GI/8 45 13 13 - -

MFD63 800g 66 85 60 30 11 M27x1 198 30 61 70 45 36 G1/8 G1/8 54 16 16 = =

Autres modeles possibles sur commande, nous consulter

G Gessi DO e
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NMC-10 / NMC-20

M4 Depthg

|——a75 ﬁ

Modéle  Pression  Pression §Coursezzmp crature - Poids 4
d’air active maximale fonctionnement (2)
NMC-10 5 pyqp Tbars 19 . 400 O 415 17.5
NMC-20 | | 20 | 80 515275
MA-01 MA-02

MA-03
Catégorie num. Description
MA-01 Support de fixation rectangulaire 30x50 mm (NBR)
MA-01S

Support de fixation rectangulaire 30x50 mm (Silicone)

MA-02 Incurvé, rayon de 100
MA-03 Plaque ronde en caoutchouc o 25mm
MA-06 Pince de broyage en métal serré

7 -




Chapitre 3 )
Mini vérins SMC
> Série JCQ p. 3/2-3

> 12,16 p. 3/4
> 20, 40 p. 3/5




Vérin compact SMC
012, 0 16, @ 20, @ 25, 0 32, O 40, @ 50, @ 63, 3 80, T 100

Compacité |
(i Taraudages G, Rc, NPT ajoutés. )
I Longueur totale ' l P '
réduite 6 Largeur réduite

0.5 nmmerm Q
10 mm de course Jﬁ' | |~ \) mm

||
'I-F e l Hauteur réduite '

Produit actuel @ 20 Produit actuel @ 20

(Série CDQS) (Série CDQS)

>

150 ga 82 ¢

(Par rapport a la série CDQS actuelle,
@ 25, course de 10 mm)

Série JCQ
/2

3




Vérin compact série JCQ S M C

I C o m pac Ite (Par rapport au produit actuel) mm
Alésage CDQS J C DQ

212

J16

614

@20

@ 25

#1
032

Alésage Taux de réduction %
[mm] Masse | Volume

@40 31 % 35 %

@ 50 27 % 28 %

0 63 18 % 29 %

0 80 17 % 26 %

@ 100 24 <, 26 %




Série JCQ

Alésage

012,016

SMC

Standard (Trou traversant) : JCQ, JCDQ

D12
Trous taraudés : JCQA, JCDQA
O taraudage R R Trous taraudés fmm]
N Alésage O1 R
I I T |
12 M4 x 0.7 7
o A 16 M4x0.7 | 7
Rayon de courbure min. du cable 10 Déteateur
Q F H prof. effective de taraudage C 4 x @ N traversant
2xM3x0.5
(Orifice)
QI N @&
e © ©
L B + Course
K
A + Course M
G J
@ 1 6 Rayon de courbure
min. du cable 10 Détecteur
F
Q gl H prof. effective 4 x @ N traversant
de taraudage C
2xM3x0.5
(Orifice)
DI _\7\ & w
Q A\ A\
L B + Course
LY
A + Course M
G J
Standard [mm]
Alésage Plage de | Sans détection | Avec détection D E F G H I J K L M N Q w z
course A B A B
12 5a30 19.5 16 23 19.5 6 | 23 | 4 | 215 | M3x05| 26 (15| 5 | 35| 14 |35 | 7 |23 8
16 5a30 20.5 17 24 | 20.5 6 | 26 | 4 | 25 M3x05| 31 |15 | 5 |85 | 17 | 35| 8 | 265 | 8

JCDQ

Avec aimant intégré

* Exécution tige fileté sur demande

4

Diameétre vérin

Course du vérin [mm]

a é de 5a30,pasde 5

AdatiEnes Geson Yoy o
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Vérin compact
Double effet, simple tige

Alésage

@20a040

série JCQ SMC

Standard (Trou traversant) : JCQ, JCDQ

020
Trous taraudés : JCQA, JCDQA
Trous taraudés [mm]
O1taraudage _ R R )
D Alésage O R
|\ [ ] 1 20 M4x0.7 | 7
[ ] [ | 25 M4x0.7 | 7
1 — ;] 32 | M5x08 | 8
% . . 40 M5x0.8 | 8
7\ 2
Rayon de courbure min. du cable 10 Détecteur H prof. effective
2xM5x08 _Q F de taraudage C 4 x @ N traversant
(Orifice)
L o 7| LA
a o s M
Q \Z) \Z K
@ o 3 —:%} ? {R
i é %
e P
L B + Course K
A + Course V
G J
@25a040
Rayon de courbure min. du céble 10 Détecteur H prof. effective
Q F de taraudage C 4 x @ N traversant
2xM5x0.8
(Orifice)
LA S0 A Iq
o ;b ) P ) B w
Q h& \\Zj
(=]
L B + Course
A + Course
Standard [mm]
Alésage Plage de | Sans détection | Avec détection c D E F G H I J K L M N Q w z
course A B A B
20 5a 50 21 175 | 275 | 24 8 8 | 30 5 1295 | M4x0.7 | 36 | 25 6 | 35|21 |35 7.5 | 32 8
25 5a50 23 5 19 30 25.5 7|10 | 335 ]| 5 = M5x0.8 | 40 | 2.5 8 |45 |24 | 35 8 36 8
32 5a50 325 | 275 | 12 12 41 5 — M6x1.0 | 51 | 25 | 10 | 5 31 | 45 9 435 | 10
40 5a 50 375 | 31.5 | 13 6 — | M8x125| 60 | 35| 12 | 6 37 | 45 | 11 50.5 | 10
Avec détection [N C DQ

Avec aimant intégré

* Exécution tige fileté sur demande

Diameétre vérin

Course du vérin [mm]
de 52a30,pasde5
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Chapitre AAccessoires

> Capteurs p- 4/2
D-M9P
D-M9PV
> Raccords et tubes p- 4/3
Raccrods série M p. 4/3
Raccords p. 4/4
Limiteur de pression en ligne p. 4/5
Coupleur multi-tubes p. 4/6-7
Tuyaux p. 4/8-9
Connecteur p. 4/10
Bague robot p. 4/11
Interfaces robotiques p. 4/12
Détection pieces p. 4/13-15
Capteur vérins p. 4/16




CAPTEURS

D-M9P / D-M9Y9PV

D-M9P:

D-M9P, D-MO9PV

(Avec indicateur lumineux)

Modéle D-M9P D-M9PV
Direction dentrée életrique En ligne Perpendiculaire
Type de cable 3 cables
Type de sortie PNP
Charge applicable Circuit IC, Relais, PLC

Tension d’alimentation

5,12, 24 VDC (4.5 to 28V)

Consommation de courant

10 mA ou moins

Tension de charge

28 VDC ou moins

Courrant de charge

40 mA ou moins

Chute de tension interne

0.8 ou moins a 10 mA (2V ou moins a 40 mA)

Courrant de fuite

100 uA ou moins a 24 VDC

Indicateur lumineux

LED Rouge qui sallume sur ON

Norme

Sortie cable horizontale
L: Longueur de 3m
SAPC: Connecteur M8 3 pdles

Marquage CE, RoHS

D-M9PV:

[ WO

Sortie cable verticale
L: Longueur de 3m
SAPC: Connecteur M8 3 pdles



RACCORDS

Série M

Raccord droit a canule

Réf. R | @D Réf. | R | @D
M-3AU-2 *M3 2 M-5H-4 *M5 4
M-5AU-2 *M5 2 M-5H-6 *M5 6
M-3AU-4 *M3 4 M-01H-4 R1/8 | 4
M-5AU-4 *M5 4 M-01H-6 R1/8 | 6
M-5AU-6 *M5 6 * avec joint

M-01AU-4 R1/8 | 4

M-01AU-6 R1/8 | 6

* avec joint

Raccord droit vissé

Coude banjo vissé

Réf. | R | @D Réf. | R | @D
M-3ALU-2 *M3 2 M-5HL-4 *M5 4
M-5ALHU-2 *M5 2 M-5HL-6 *M5 ‘ 6
M-3ALU-4 *M3 4 * avec joint

M-5ALU-4 *M5 | 4

M-5ALU-6 *M5 | 6

* avec joint

Coude banjo taraudé

Té banjo taraudé

rFs

Mamelon double male

Mamelon double méle
ajustable

: “
» :
. R
Réf. | R | R Ref. | Gt Ref. | R | R Ref. | R | R
M-3UL *M3 | M3 M-3UT *M3 | M3 M-3N M3 | *M3 M-5UN | *M5 [ *M5
M-5UL *M5 | M5 M-5UT M5 | M5 M-5N *M5 | *M5 * avec joint
* avec joint * avec joint * avec joint
Extension male-femelle Réduction male-femelle Traversée de cloison Bouchon

Réf. | Rc | Rt

M-5M |Rc1/8 ] M5

plastique

Réf. | o0 | R

1463 6/4-1/8 ‘ 6 ‘ 1/8

1463 8/6-1/8

[Raccord a coiffe pour tube

plastique g

Réf. oD | R
1493 6/4-1/8 | 6 1/8
1493 8/6-1/8 8 1/8

in]

R1
Réf. | R | R Réf. | R | R1 Réf. | R | R1 Réf. | R
M-5J | *M5 | M5 M-5B | M5 [R1/8 M-5E M5 | M5 M-3P *M3
* avec joint M-5ER M5 |Rc1/8 M-5P *M5
* avec joint
Embase Raccord a coiffe pour tube




Ref. R |o

KQ2H04-M5A | M5
KQ2HO04-01AS | R1/8
KQ2H04-02AS | R1/4
KQ2H06-M5A | M5

KQ2HO06-01AS | R1/8
KQ2HO06-02AS | R1/4
KQ2HO06-03AS | R3/8
KQ2HO08-01AS | R1/8

ooooo\c\cxo\rh»h'hc

Ref. | oD |
KQ2H04-00 1
KQ2H06-00 6
KQ2H08-00 8

Ref. |ﬂd |!Zf D |
KQ2H04-06A 4 6
KQ2H06-08A 6 8
KQ2HO08-10A 8 | 10

Ref. | oD

KQ2L04-00A 4
6
8

KQ2L06-00A
KQ2L08-00A

KQ2H08-02AS | R1/4

Ref. oD Ref. lod |oD| Ref. | oD |
KQ2T04-00A 1 KQ2R04-06 46 KQ2P-04 4
KQ2T06-00A 6 K82R04-08 6 | 8 KQ2P-06 6
KQ2T08-00A 8 KQ2R06-04 6 4 KQ2P-08 8
KQ2R06-08 61| 8
Ref. | oD |
KQ2E04-00A 4
KQ2E06-00A 6
KQ2E08-00A 8
>
oD
>
w Ref. lod |o D | %efiUM TRy | ‘Z‘E | Ref. lod |oD |
5 i KQ2UDO04-06A |4 | 6 | K82U06:00 A 6 KQ2T04-06A |4 | 6 |
2 KQ2UDO06-08A 1 6 | 8 KQ2U08-00A 8 KQ2T06-08A 6| 8
Ref. R |eD
KQ2L04-M5A | M5 | 4
KQ2L04-01AS | R1/8| 4
KQ2L04-02AS | R1/4| 4
KQ2L06-M5SA | M5 | 6
KQ2L06-01AS | R1/8| 6
KQ2L06-02AS | R1/4| 6
KQ2L06-03AS | R3/8| 6
KQ2L08-01AS | R1/8| 8
KQ2L08-02AS | R1/4| 8
KQ2L08-03AS | R3/8| 8

Ref. R

KQ2T04-M5A | M5

KQ2T04-01S | R1/8
KQ2T04-02S | R1/4
KQ2T06-M5 | M5

KQ2T06-01S | R1/8
KQ2T06-02S | R1/4
KQ2T08-01S | R1/8
KQ2T08-02S | R1/4

[
ooooo\oxow;.hch




LIMITEURS DE PRESSION EN LIGNE

Tube dia. | Tube dia.| B1 Poids

Model 4D1 D2 Fmakmin B2 | B3|B4|L1|L2|C1|C2|F1|F2|F3|F4 )
RVUM 4-4 4 4 63|59|22/33(15(25|15(11.5/11.5/17 | 15|10 |4.5 (475
" RVUM 6-6 6 6 63 |59 [225(33,515 |25 (15|12 | 12|17 | 15|10 |4.5 (475
- RVUM 8-8 8 8 |67.5/63.5/28.5/40.5| 19 |29 | 17 |18.5(18,5/ 21 (19.5/11.5/6.5| 73

e
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- Coupleur multi-tubes

CARACTERISTIQUES AVANTAGES
Raccord de dix lignes Fonctionnement rapide, efficace
Voies séparées Pression et/ou vide en un coupleur
Détrompage intégré Evite les erreurs de sranchement
Inserts en Acétal ou Grande diversité d'applications
Polypropylene
Inserts pour tubes
Le Multitubes exclusif
de Colder inclut notre
collet de protection
breveté pour les tubes d'un Dl de 1,6
cc pour éliciner la rupture de tubes
ciniatures. DE Max: 3,2cc
Une gaine optionnelle Un guide tuse optionnel Détrompage intégré
protége les tuses est idéal pour les

applications en ligne

Les matériaux
thermoplastiques offrent
une résistance chimique
exceptionnelle

L'adapteur pour
montage en
panneau Tentuse
s'installe dans un
orifice de 47,6 mm
de diametre

Course du
verrou 30°

Des inserts individuels avec
joints toriques assurent un
raccordement sans fuite de

Passage lisre ou simple vide ou de pression

osturation
Verrouillage positif. Tournez le
. loquet sur 30° pour un verrouillage
Inserts interchangeables positif sans fuite. Un « clic » audible
garantit que le coupleur est
verrouillé. Connectez et
déconnectez en un seul geste.
Matériaux: Couleur:
Eléments principaux: Nylon Composants principaux:  noirs avec verrou rouge
Clapets d’obturation: Acétal Guide tube: noir
Ressort de clapet: Acier inoxydable 316 Adapteur traversée de cloison:  noir
Inserts: Acétal ou Polypropyléne Pression de service:  du vide jusqu'a 6,9 sar par ligne

Joints toriques: Buna-N avec Acétal ou

Température de service:
EPDM avec Polypropyléne

Inserts en Acétal: -40° C a 82° C en continu
Adapteur traversée cloison: Acétal Inserts en Polypropyléne: 0° C a 82° C en continu

Guide tube: Acétal

a

AAGISTES Geson Ny o
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Tentube ™ Complet

ACETAL ACETAL POLYPROPYLENE
TUBES EQMETRIQUE SANS CLAPET AVEC CLAPET SANS CLAPET B C
Coupleur complet 1/16"ID 1,6mm DI TT1001 TTD1001 TT100112 528  33,0/37,1/37,1
(coupleur et embout) 3mm DI TT10M3 TTD10M3 52,38 40,6
1/8" DI 3,2mm DI TT1002 TTD1002 TT100212 528 40,6
ACETAL ACETAL POLYPROPYLENE
TUBES EQMETRIQUE SANS CLAPET AVEC CLAPET SANS CLAPET B C
Coupleur avec 1/16" DI 1,6mm DI TFB1001 TFBD1001 TFB100112 483 229
inserts femelles 3mm DI TFB10M3 TFBD10M3 483 254
1/8" Dl 32mm DI TFB1002 TFBD1002 TFB100212 483 229
Coupleur nu sans inserts TFB10 483 15,2
ACETAL POLYPROPYLENE
TUBES EQ.METRIQUE SANS CLAPET SANS CLAPET B C
Embout avec 1/16" DI 1,6mm DI TMB1001 TMB100112 528 30,0
inserts males 3mm DI TMB10M3 52,8 31,2
1/8" DI 3,2mm DI TMB1002 TMB100212 528 3338
Embout nu sans inserts TMB10 52,8 284
Inserts
ACETAL POLYPROPYLENE
TUBES EQ.METRIQUE SANS CLAPET SANS CLAPET B C D Q
Inserts males* 1/16" DI 1,6mm DI TMFO1 TMF0112 84 19,1 7,6 6,4
(vocr encadré 3mm DI TMFM3 84 203 76 64
cc-dessous) 1/8" DI 3,2mm DI TMF02 TMF0212 84 229 14 64
ACETAL ACETAL POLYPROPYLENE
TUBES EQMETRIQUE SANS CLAPET AVEC CLAPET SANS CLAPET B C D Q
Inserts femelles* 1/16" DI 1,6mm DI TFFO1 TFFDO1 TFFO112 84 29 114 64
(vocr encadré 3mm Dl TFFM3 TFFDM3 84 254 76 64
cc-dessous) 1/8" DI 3,2mm DI TFF02 TFFD02 TFF0212 84 29 64 64
Accessoires
REFERENCE B C
Guide Tube pour coupleur ou/et embout TS10 470 582
Adapteur 11,Tmm. épaisseur max. du panneau
traversée de cloison diametre du trou 47,6 mm TPM10 52,8 279
Gaine de protection Noir (12 métres) )10
Collier CT10
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Tuyaux

Série TUS: polymere ultra-souple
Taille de tube: dimension en mm

TUS‘} 065 |B 100

Longueur du rouleau

Modeéle du
fbo Symbole Rouleau
Couleur 20 Rouleau 20m
Symbole| Couleur
Pression d'éclatement 2 o
ression d’éclatemen R Rouge
= 30— + - + BU Bleu
¥
s ression oy Y Jaune
Z 20 déclyye G Vert
5 ° Tlent N o
g paque
5% s w
+— |
= Of—Pression d’utilisation max Tableau des séries @ : Rouleau 20m _J: Rouleau 100m
3 - — Modeles TUS0425 | TUS0604 | TUS0805 | TUS1065 | TUS1208
g Diam. ext. du tube (mm) 4 6 8 10 12
B S - T - Diam. int. du tube (mm) 2.5 4 5 6.5 8
g ™ 9 v N % ol ol ol
& Température d’utilisation °C Rouge (R) L] L] L] L LJ
Bleu (BU)
Jaune (Y) L L L L L
Vert (G)
Opaque (N)'"
. Ve . Note 1
Accessoires associés TUS Translucide (N)
Fourreau
Série TJ
Renforce le tube polyuréthane souple connecté au
raccord instantané. P
Insérez un foureau dans le tube polyuréthane souple. caraCte"s“ques
Fluide Air
Pression d'utilisation maxi 0.6MPa a 20°C
Pression d'éclatement Reportez-vous aux caract. de la pression d'éclatement
Tube polyuréthane Raccord compatible Raccords instantanés, a insert, droits
souple
< : Rayon de courbure mini (mm) @ 8 | 15 | 15 [ 2 | 29
, Température d'utilisation —20 a +60°C (sans eau)
v Matiere Polyuréthane
Fourreay Résistance d’étirage
du tube N Sans fourreau 15 60 60 85 110
(avec raccord
instantané) Avec fourreau 80 230 250 300 480
Modele Fisososs instetend Note 1)Pas transparent mais translucide en raison de la matiere
Référence Modeéle du tube Longueur
TJ-0425 TUS0425 18
TJ-0604 TUS0604 19
TJ-0805 TUS0805 20.5
TJ-1065 TUS1065 23
TJ-1208 TUS1208 24

AAGaETes Geson Ny o
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Série TU: tube polyuréthane souple

Taille de tube: dimension en mm

TUO0425 B

U

20

R l Longueur de rouleau
Modeéle de tube ymbole] Longueur
| 20 | Rouleaude20m
Couleur
Symbole] Couleur Symbole Couleur
B Noir (opaque) GR1 Gris (opaque)
w Blanc (translucide) GR2 Gris clair (opaque)
R Rouge (translucide) P1 Rose fluo (opaque)
ndaar
Sta daf d BU Bleu (opaque) PU1 | Violet intense (opaque)
DlSponlble Y Jaune (opaque) PU2 | Violet clair (translucide)
G Vert (opaque) R1 Rouge intense (opaque)
C |Transparent (couleur du matériau)| | R2 | Rouge clair (translucide)
YR Orange (opaque) S1 Argent (opaque)
BU1 Bleu intense (opaque) Y1 Jaune intense (opaque)
BU2 | Bleu clair (translucide) Y2 Jaune clair (translucide)
Sur BU3 Bleu moyen (opaque) Y3 Jaune fluo (opaque)
C d BR1 Marron (opaque) YR1 | Orange clair (translucide)
ommande G1 Vert intense (opaque) YR2 Orange fluo (opaque)
G2 Vert clair (translucide)
G3 Vert fluo (opaque)
e Courbe de caractétistiques de G4 Vert foncé (opaque)
la pression d'éclatement et de Sur
la pression d'utilisation Commande
5.0
S YWisws
€ 78,
%,
g 30 N
g \%
4 20 =
g =
:?. 10 Pression dutilisatior maxi,
0
-20 0 20 40 60
Pression d'utilisation maxi. (°C)
e Caractéristiques
Fluide Air, Eau
Pression maxi. a 20°C 0.8 MPa

Pression de craquement

Voir courbe de caract. de la pression de craquement

Température d'utilisation

-20 2 60 °C (Eau : 0 a 40 °C) (Sans gel)




Connecteur

QC

Jdt
TeDt

LA
QF%
i

2-03.2 /.C2 C1
B3 |.B2
B1
oD1 oD2 ® (6 mm)| (mm?®)
QC 4-4M 4 4 36,5 1422522 |12 |11,5) 11| 11 | 12 [ 14 {105 3 4,2
QC 6-6M 6 6 P7514,5 23| 22 12|12 1,511,512 | 14| 12| 4 | 10,4

.........
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Bague robot

1 lumiére ou 4 lumiéres

,“ %‘. & | 4
\
‘4 o -
% 3 o e
el
74
- 5
B »
NN > . 4
) N —

bague robot de diametre 90
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INTERFACES ROBOTIQUES

Protections contre les

collisions et surcharges

Unités anti-collisions OPS et
OPR

¢ Avec réinitialisation manuelle (OPS)

* Avec réinitialisation automatique (OPR)

* Seuils de déclenchement ajustables
pneumatiquement

* Détection intégrée de la surcharge / collision

Compliances

Complicance AGE
» Nombreuses tailles avec compliance en Z, XY, ou
XYZ

* Course de compliance en XY jusqu’a +14 mm et en %

jusqu’a +12 mm
* Avec verouillage en position centrée et excentrée
 Assemblage direct sur poignet robot IS0 + D158

Complicance TCU

*7 tailles de 50 a 200

* Assemblage direct sur pince PGN-plus/ PZN-plus
» Compliance en XY, D161 en torsion et en flexion
* Avec verrouillage en position centrée

Capteurs de forces

Capteur 6 axes FT
*16 tailles

* Moments jusqu’a +6000 Nm
* Force jusqu’a +40000 N

» Communication: Ethernet, Ethernet/IP, Can, DAQ ou
RS232

* Classe de protection: IP60, IP65 et IP68

® == Clectriques -

Changeurs outils

Changeur outil manuel HWS
¢ Charge admissible jusqu’a 54 kg

* Passages pneumatiques intégrés

Nt Modules pour passage signaux ¢lectriques -~
~ + Assemblage direct sur poignet robot ISO (HWS) (=
« * Assemblage direct sur pince PGN+ /JGP (CWS) =

Changeur outil automatique

SWS
* Charge admissible jusqu’a 1350kg
20 taillesde 5a 1210
* Modules pour passages fluides et signaux
_ €lectriques

» Assemblage direct ou avec plaque interface
standard

Changeur outil automatique

NSR-A 160
* Charge admissible jusqu’a 350 kg
* Modules pour passage fluides et signaux [

. p» Compact et de faibles épaisseur pour chargement

3 9 *® ode palette sur table machine.

Joints tournants

Joint tournant DDF

* 14 tailles de 31 a 160

* De 2 a 4 passages pneumatiques

* Jusqu’a 10 passages ¢€lectriques

» Assemblage direct sur poignet robot ISO

= Broches débavurage

Broches d’ébavurage compliantes

FDB et MFT

* 6 tailles de 150 a 660

* Avec compliance radicale (FDB)

* Avec compliance axiale (FDB-AC et MFT)

* Applications robotisées d’ébavurage et de finition

g automatises fr



ETECTION PIECES

+10°

Montage simple :

Dans les espaces exigus, le montage

par le biais de la pince a queue
d’'aronde est trés pratique puisqu'il
permet un ajustement précis du
capteur.

8mm

14,6 mm

O

21,1 mm

INVIOSNGS @)

Caractéristiques spécifiques :

Le boitier en plastique renforcé de fibres
de verre avec sa douille de montage,

sa pince a queue d’aronde au dos et sa
dénomination au laser permanent sont
caractéristiques de la série F 10.

TYPIQUEMENT F 10

* Capteur subminiature pour le montage dans des
espaces exigus et sur des outils de machines en
mouvement

* Le plus petit capteur laser au monde avec suppres-
sion d’arriére-plan réglable par bouton teach-in

* Capteurs version LED ou laser

* F 10 Bluelight congu spécialement pour la détetion
en proximité de wafers solaires et d’objets absobant
fortement la lumiére.

* Réglage intuitif par bouton teach-in ou commande
¢électrique déportée

* Accessoires de montage bien pensés pour une inté-
gration facile et rapide

Type de lumiére |

Réglage

| Distance de détection/portée

Détecteurs de proximité a suppression d’arriere-plan

FT 10-RLH Laser A\ Teach-in  [3] | 60mm 5 Teachin

FT 10-B-RLF Laser /A Focusfixe 15 mm/30mm tep2~” 7| LeD1

FT 10-RH LED Teach-in  [1] | 70mm ;

FT 10-RF LED Focusfixe 15 mm/30mm/50mm = Q -

FT 10-BF2Bluelight |  LED, bleue[E Focusfixe 30 mm o g g0

FT 10-BF3Bluelight | LED, bleuelE] Focusfixe 50 mm o !
<

Barriéres optiques sur réflecteur

FR 10-RL Laser & Teach-in [ 2m :jj

FR10-R LED Teach-in | 4] | 1.6m o

Sortie cable 21: PS-K4
Sortie Connecteur M8 + 20 cm cable:
PS-4M4




Capteur vérins

Série

BMF 235

BMF 204

PNP, NO

BMF00C4

BMF0002

Protection contre l'inversion de polarité /
I'interversion / les courts-circuits

oui/ non/ oui

oui/ oui/ oui

Intensité de commutation nominale I H | 1,2 kKA/m 1,2 kKA/m
Intensité de travail IH, | > 2 kA/m > 2 kA/m
Température ambiante T , -25..+85°C -25..+85°C
Classe de protection selon CEl 60529 IP67 IP67
Homologation CE, cULus CE, cULus
Matériau Boitier PA12 PA12
Raccordement Cable PURO,3 m Cable PURO,3 m
avec connecteur M8, 3 poles avec connecteur M8, 3 poles
Montage Insérable par le dessus Insérable par le coté
Rainure CSRainureenT U Rainure en C (rainure 10)

5.5

LED

23.5
27

max. 40

MRy

4.5
8x1

max. 40

3.65
L 1]
16.8 2.9 ¢

21.8

\LED

Face
sensible



Chapitre 5_ ; ) )
Service realisation

Imprimante 3D p. 52 |




Imprimante 3D

Réalisation de mors spécifique pour vos pinces.

---n”-mm-h
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